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Dilna kracejicich robotu v NTK je zamérena na studenty strednich skol a jejim cilem je sezna-
mit Ucastniky se zaklady uziti matematickych principu a trigonometrie ve vztahu k robotice.
Studenti se pod vedenim odborného lektora a za pfitomnosti pedagogC SS pokusi rozchodit
svého Sestinohého ¢i humanoidniho robota. Dilna je tak uréena predevsim zajemcum o mate-
matiku, fyziku a programovani.

Program:

e Ctyfi hodiny intenzivni prace s kraéejicimi roboty. Od vymysleni jednoho kroku
po naprogramovani celé chuze v grafickém editoru.

e Duraz na porozumeéni a aplikaci matematickych principu chuze,
zejmeéna z oblasti trigonometrie.

e Reseni Ulohy, kterd nema daleko k redlnému nasazeni a soué¢asnému
aktivnimu vyzkumu.

e Ugastnici dilny budou spolupracovat ve skupinkach, jejichz velikost
bude dana aktualnim poctem studentu (idealné tri ucastnici na skupinu).

Pribéh workshopu:

e (Celkova délka workshopu: 4 hodiny (s prestavkami).

e Pocet ucastniku: max. 12

e Cilova skupina: studenti strednich skol a vyssich ro¢niku gymnazii.

o Hardware: Robotis Premium. 10

e Cena: tento workshop neni nijak zpoplatnén. Natanal Librare of Technology
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