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Dilna se zaméruje na zakladni vysvétleni funkci senzoru v robotice prostrednic-
tvim praktickych ukazek pri praci s robotickym vozitkem. Jedna se o volné
pokracovani workshopu Zaklady programovani robotu — robotické vozitko.

Program
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Uvod - roboticka vozitka v priimysilu.

Vyuziti Casovacu pro rizeni vozitka.

Prakticka ukazka (zakladni program).

Seznameni s optickymi senzory.

Prakticka realizace programu pro zjiStovani pozice cary.
Algoritmy pro sledovani cary.

Zakladni informace

Cilova skupina: stredni a vysoké skoly.

Hardware: Robotis STEM.

Software: R+ Task.

Délka trvani: 4 hodiny (s prestavkami).

Pocet ucastniku: max. 12 (triclenné skupinky). 1 3

Cena: tento workshop neni nijak zpoplatnén. N I K
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