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} { Prace s robotickym ramenem UR3e A v J

Workshop Prace s robotickym ramenem UR3e je orientovan na studenty strednich a vysokych
skol, pricemz jeho cilem je seznamit studenty nejen s timto konkrétnim typem kolaborativniho
robota, ale i s obecnymi principy prace s robotickym ramenem.

Program:

e Uvodni predstaveni robotického ramene, seznameni s obsahem workshopu, sdileni
vzajemnych ocekavani.

Uvod do problematiky ovladani robota UR3e, jeho limit(i, volného ovladani a pozicovani.
Problematika inverzni kinematiky.

Soutéz ,Dotkni se urcitéeho mista end-efektorem na cas” (bez inverzni kinematiky).
Predstaveni end-efektoru gripper a instruktaz ohledne ovladani gripperu.

Prace se softwarem Rhinoceros

Vysveétleni vyznamu a principu simulace pohybu robotického ramene v pocitaci pred odesla-
nim dat do samotného UR3e. Kazdy navstevnik bude mit moznost vymyslet svoji trajektorii
robotického ramene.

e Finalni program typu ,grab the pen and sign the paper.”

e Zaverecny feedback a sdileni vzajemnych dojmu.

Pribéh workshopu:

e Déelka trvani: 4 hodiny (s prestavkami).

Kontaktni osoba e Pocet ucastniku: max. 15
Mgr. Vojtéch Novak e Termin konani: vsedni dny — v dopolednich nebo odpolednich hodinach

(dle dohody). Nérodr;li()technické knihovna
E-mail > e Cena: tento workshop neni nijak zpoplatnén. e oo

robotika@techlib.cz




