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Stopa kolaborativniho robota v NTK Qv J

Workshop Stopa kolaborativniho robota v NTK je zameéren na stredni a vysoké skoly, pricemz
jeho cilem je vytvorit sadrovy odlitek kachlicky, jejiz povrch bude navrzen ve vizualnim skrip-
tovacim prostredi softwaru Rhinoceros — Grasshopper. Workshop tak volné navazuje na
uvodni kurz Prace s robotickym ramenem UR3e (aniz by vsak nutné predpokladal jeho pred-
chozi absolvovani).

Program:

Seznameni s robotem a uvod do problematiky jeho ovladani.

Vysvetleni rozdilu mezi mass production a mass customization.

Predstaveni koncového efektoru gripper a jeho nastroju pro vytvareni formy.
Vytvoreni vlastniho vzoru v modeliné pomoci manualniho ovladani robota.

Odliti kachlicky.

Vysveétleni vyznamu simulace pohybu ramene v pocitaci pred odeslanim dat do robota
(kazdy ucastnik si bude moct vymyslet vlastni trajektorii).

e Uvod do tvorby povrchu kachliéky pomoci tzv. attractord.

> e Finalni program s tvorbou forem a odlévani kachlicek.

> Vv ©¢®) Pribéh workshopu:

e Déelka trvani: 4 hodiny (s prestavkami).
e Pocet ucastniku: max. 15
e Termin konani: vsedni dny — v dopolednich nebo odpolednich hodinach

Kontaktni osoba

Mgr. Vojtéch Novak (dle dohody). - ]
> e Cena: Tento workshop neni nijak zpoplatnen. 10
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